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= Generisk fare

w = Advarsel

ECU = 1BX100 fiernbetjeningsenhed

VT = Virtuel terminal

OP = Objektpulie

ADVARSEL:

DE OPRINDELIGE KONTROLLER | DIN VIRTUELLE TERMINAL HAR
PRIORITET OVER ALLE DE KONTROLLER, DER STAMMER FRA 1BX100.
HUSK DETTE, NAR DU PROGRAMMERER OG BRUGER PRODUKTET.

Denne manual er en integreret del af det udstyr, som den henviser til, og skal folge med udstyret i tilfeelde af salg eller ejerskifte. Opbevar den til fremtidig brug; ARAG
forbeholder sig ret til at aendre produktspecifikationer og instruktioner ndr som helst og uden varsel.
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TILSTANDE FOR MANUEL BRUG

Den del af denne manual, der handler om installation, indeholder oplysninger til installaterer. Af denne grund har vi brugt tekniske udtryk uden at give
forklaringer.

INSTALLATIONEN MA KUN UDF@RES AF AUTORISERET OG FAGLART PERSONALE. ARAG ER IKKE ANSVARLIG FOR INSTALLATION
UDF@RT AF UAUTORISERET ELLER UFAGLART PERSONALE.

BEGRANSNINGER

Beskrivelserne af monteringsfaserne refererer til en "generel" virtuel terminal, sé specifikke modeller vil ikke blive naevnt, medmindre en bestemt
installationsprocedure udelukkende vedrgrer en VT-type.

ANSVARSOMRADER

Installataren skal udfare "handvaerksmaessige" installationer og sikre slutbrugeren, at hele systemet fungerer perfekt, bAde med ARAG komponenter og med
komponenter fra andre maerker.

ARAG anbefaler altid at bruge sine komponenter til at installere styresystemer.

Installateren vil blive holdt ansvarlig for enhver fejlfunktion, hvis han beslutter at bruge komponenter fra andre mzerker, selv uden at zendre systemets dele
eller ledningsnet.

Kompatibilitetskontrollen med komponenter og tilbehgr fra andre producenter skal udfares af installateren.

Hvis ARAG-komponenter, der er installeret sammen med komponenter fra andre maerker, bliver beskadiget pa grund af ovenstaende, ydes der ingen direkte
eller indirekte garanti.

RISICI OG BESKYTTELSE FOR MONTERING

Installationen af ECU IBX100, bortset fra hovedtilslutningen (se manualen, der falger med ibx100 isobus hydraulic), skal udfgres med frakoblet
batteri og ved hjzelp af egnet vaerktgj og eventuelt individuelt beskyttelsesudstyr, der skennes ngdvendigt.

Brug KUN rent vand til behandlingstest og simuleringer: Brug af kemikalier under simulerede behandlingskersler kan give alvorlige skader
pa personer i naerheden.

HOLD SIKKER AFSTAND TIL STYRESYSTEMET/DET PAHANGTE REDSKAB, MENS TTC-KONTROLSYSTEMET ARBEJDER.

F@R DU UDF@RER VEDLIGEHOLDELSE/SERVICE PA STYRESYSTEMET ELLER DET PAHANGTE REDSKAB, SKAL DU SIKRE DIG,
AT DEN AUTOMATISKE TTC-KONTROL ER DEAKTIVERET.

BLOKER STYREMEKANISMEN MEKANISK MED EN PASSENDE STIFT, OG SORG FOR AT DEAKTIVERE
TTC-KONTROLLEN, F@R DU BEVAGER DIG UD PA OFFENTLIG VEJ.

PRODUKTBESKRIVELSE

Systemet til styring af treekstang/aksel (TTC) via den dedikerede styreenhed - IBX 100 Hydraulic Isobus - ger det muligt for VT at styre det bugserede
redskab ved at fglge traktorens styreretning og styre anhangerens hjul, sa de overlapper traktorens spor perfekt, sa afgreden klemmes mindst muligt.

Da TTC-styringen er en hydraulisk funktion pa maskinen, kraeves der en IBX 100 Hydraulic ISOBUS-styringsenhed.

Styreenheden kan allerede veere tilgeengelig pa maskinen og tidligere veere installeret til at styre andre hydrauliske

funktioner.

Hvis du ikke har nogen kontrolenhed, skal du bestille en IBX 100 Hydraulic Isobus-kontrolenhed og det relevante tilslutningskabel separat.

For at aktivere IBX100 Hydraulic ISOBUS til brug af TTC skal du bede om aktiveringskoden til ARAG ("9.1.1 Aktiveringsprocedure” pa side 11).

TILTANKT BRUG

Det udstyr, du har kgbt, er et standard ISOBUS-system i overensstemmelse med ISO11783 til brug pa en sprgjtebom til afgrader.

Denne enhed er designet til at fungere pa landbrugsmaskiner til sprgjtning og afgredesprajtning.
Maskinen er designet og bygget i overensstemmelse med ISO 14982-standarden (Elektromagnetisk kompatibilitet - Skov- og
landbrugsmaskiner), som er harmoniseret med 2014/30/EU-direktivet.

FORHOLDSREGLER

* Ret ikke vandstraler mod udstyret.

* Brug ikke oplgsningsmidler eller braendstof til at rengere kabinettets ydre overflade.

* Renger ikke udstyret med direkte vandstraler.

* Overhold den specificerede stremspanding (12 VDC).

* | tilfaelde af voltaisk lysbuesvejsning skal du fjerne stikkene fra enheden og frakoble stremkablerne.
* Brug kun originale ARAG reservedele og tilbeheor.
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5 PAKKENS INDHOLD

Fig. 1

1 Tilslutningskabel til styrehydraulikventiler
2 Tilslutningskabel til sensor

3 Adapter til ventiltilslutningskabel

4 Vinkelsensorer (2 stk.)

5 Tilslutningskabel til styrehydraulikventiler
6 Kode for kabscertificering

SOM SKAL K@BES SEPARAT:
* Tilslutningskabel til IBX 100 Hydraulic Isobus

SKAL K@BES SEPARAT, hvis den endnu ikke er tilgangelig i det eksisterende system:
* IBX100 Hydraulisk Isobus

¢ Tilslutningskabel til hydrauliske ventiler

¢ Tilslutningskabel til IBX100 Hydraulic (Y-form)

* hydrauliske ventiler

Det medfelgende szt muligger TTC-styringsfunktionen pa et allerede eksisterende system: Derfor leveres de mekaniske og hydrauliske komponenter af
maskinproducenten.

6 POSITION PA LANDBRUGSMASKINE

6.1 Installation af vinkelsensorer S1 og S2

f Det er installaterens ansvar at kontrollere, at alle beskrevne anvisninger er overholdt.

De medfelgende vinkelsensorer bruges til at male bade traktorens styrevinkel ($1) og
treekstangens/styreakslens retning (S2).

Til montering af sensoren S1 (traktorsiden) skal der bruges den saerlige stotte "Fig. 2" pa side 5,
der er designet til at undga, at den mekaniske belastning overfores til sensorakslen og
forarsager ugnsket slitage og deraf falgende mulige brud over tid, hvilket reducerer
sensorens levetid.

611 Montering af sensoren pa holderen

Stette (antal 1)
U-bolt-klemme (1 stk.)
Spaendebeslag (1 stk.)
Lasemotrik (2 stk.)
ELLER (antal 1)

Skive (2 stk.)

Skrue (2 stk.)

Sensor

ONOUNAWN-=

OR (5) tjener til at oge forseglingen af
gummiet pa sensoren. Den skal placeres
nederst, for sensoren saettes i.

Skruerne (7), der ger det muligt at
fastgore sensoren til holderen, er
inkluderet i pakken.

Fig. 3




INSTALLATION

612 Placering af sensor S2 pa traktoren

Treaekstang til styring Styreaksel

Placer sensorholderen foran pa treekstangen
(Hold sikker afstand til kraftudtaget (PTO) for at undga skader).

Identificer mulige tilkoblingspunkter bag pa traktoren "12.2 Maskintyper" péa side 13, sa et parallelogram altid holdes sa teet
som muligt pa et perfekt rektangel. "Fig. 6"

Fig. 5

613 Ideelt parallelogram

For at opna et ideelt parallelogram skal traktorens rotationsvinkel og redskabssidens rotationsvinkel (segment "B") have samme bredde "Fig. 6". Hvis
bredden af segment A er forskellig fra bredden af segment B, vil de to vinkler vaere forskellige, og det kan fgre til, at der males en ikke-proportional vinkel
"Fig. 7".




| sensorholderens aksel er der et 8 mm hul, hvorigennem der kan fgres en gevindstang, sa den kan bruges
som lgftestang til at overfgre traktorens styrebevaegelse.

A Gevindstangen leveres IKKE sammen med stotten.

Valget af tilbeher til montering af treekstaenger, der skal placeres bag pa traktoren og i enderne af
gevindstangen, er slutbrugerens ansvar.
Eksempel pa tilbehgr, der er tilgaengeligt pa markedet:

A Dette tilbehor er IKKE inkluderet i pakken med sensorholderen.

614 Placering af sensor S2 pa redskabet

Hullet med 6 mm gevind pa holderakslen "Fig. 10" kan bruges til at verificere den sensorposition (feedback), som systemet kraever, nar treekstangen eller
styreakslen er i beveegelse. Sensoren monteres ved at matche midten af holderakslens akse med midten af den akse, som treekstangen roterer om, uden
at der er behov for kontakt mellem dem "Fig. 12". Kun stetteklemmebeslaget vil blive leveret Ref. 1 "Fig. 11". Vi anbefaler at finde et andet beslag Ref. 3
"Fig. 11" med slids eller hul til gevindstangens stgottestang Ref. 2 " Fig. 11"

@ 6mm (M6)

Fig. 10

Billede 11
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7 LEDNINGSFORBINDELSER
f * Brug kun originale ARAG-seler.
¢ Pas pa ikke at edelagge, traekke, rive eller klippe kablerne over.
* Brug af uegnede kabler, der ikke er leveret af ARAG, medfarer automatisk bortfald af garantien.
* ARAG er ikke ansvarlig for skader pa udstyr, personer eller dyr, der skyldes manglende overholdelse af ovenstaende instruktioner.
Al Generelle forholdsregler for korrekt placering af selen

[><E

A

* Sikring af kablerne:
- Fastger selen, sa den ikke kommer i vejen for bevaegelige dele;
- Anbring selerne, sa de ikke kan blive beskadiget eller gdelagt af maskinens beveegelser eller vridninger.

* Foring af kabler for at beskytte mod vandindtraengning:
- Kabelforgreningerne skal ALTID vende nedad.

* Monter kablerne pa tilslutningspunkterne:
- Tving ikke stikkene ved at skubbe for hardt eller bgje dem: Kontakterne kan blive beskadiget, og det kan ga ud over systemets funktion.

Brug KUN de kabler og det tilbeher, der er angivet i ARAG-kataloget, og som har tekniske egenskaber, der passer til den brug, der
skal gores af dem.

ADVARSEL: TILSLUT IKKE ISOBUS-STIK.
DENNE TILSLUTNING SKAL UDFQRES SENERE, FORST EFTER INSTALLATION AF ALLE KOMPONENTER.
(Se den manual, der falger med ibx100 isobus hydraulic).

For at forbinde alle dele af systemet korrekt skal du sgrge for at bruge de rigtige tilslutningskabler.
Overvej eventuelle varianter afhaengigt af systemtype.

Fig. 13

ibx 100

e
-~ HYDRAULIC ISOBUS ibx100 = &

COD. 4679005 ————

8m
26,241t

50 cm
19,68"
1,5m
4,92

Legende:

1 Ext ensionskabel til tilslutning af hydrauliske ventiler

2 Forleengelse til aktuatorer

3 Tilslutningskabel til hydraulikventil

4 Hydrauliske ventiler til styring

5 Tilslutningskabel til sensor

6 Vinkelsensorer til maling af traktorens styrevinkel (S1) og trackstangens/styreakslens retning (S2)
7 Induktiv sensor S3 til registrering af den mekaniske sikkerhedslas (ON / OFF)




INSTALLATION

72 IBX100 Hydraulisk ISOBUS-seleforbindelse

U : u

| |
HYDRAULICS
&VALVES LINE2 LINE1

|
SENSORS SECTIONS POWER &

MONITOR

Tilslut seler som angivet i

Sensorer 5 tabellen; hver af dem skal

Hydrauliske ventiler til styring 1-2-3 tilsluttes det tilsvarende stik pa
VT /1BX100 Spregjte ISOBUS -
fiernbetjeningsenhed.
r7.3 Tilslutning af styrehydraulikventil 1

REF. KABEL 3 par. 7.1

REF. KABEL 1par. 7.1

ISOBUS
BLC FUNKTION

(VALGFRIT)

FORBINDELSE BEV/EGELSE KONTROL Fastgar stlkl.<ene til de relevante ventiler i henht?ld til de angivne initialer.
Szt pakningen (1) pa konnektoren (2), og tilslut den ved at trykke den helt
L Styring til VENSTRE ON / OFF i bund (3):
Proportional . . .
Under denne operation skal man vare sarlig opmarksom pa ikke at
R Styring til HOJRE P%': JOFE | boje ventilens elektriske kontakter.
» Seet skruen ind i stikket, og skru den fast (4), indtil den er speendt.
A Tilslutning af sensor
FORBINDELSE PRIORITERET FORBINDELSE ALTERNATIV FORBINDELSE
HASTIGHED Hastighedssensor -
LAS Induktiv sensor 83 - BLOCK (valgfrit) -
VINKEL Vinkelsensor $2 - TRAILED B REF. KABEL 5 - par. 7.1
IMPLEMENTER Luk de ubrugte stik med de relevante haetter,
VENSTRE Vinkelsensor $1 - TRAKTOR Digital sensor S1L der fglger med i pakken.
inkluderet i szettet LH SIDE TRACTOR - medfalger ikke
Digital sensor S1R
RIGHT - TRAKTOR TIL HGJRE SIDE - medfalger ikke
TILT Brug ikke -




MENU STRUKTUR

8 MENU STRUKTUR

Hydraulisk kontrol

Brugerniveau

Operatgr
Leder

Tekniker
ARAG-Tech

Systemets status
Registrering af licens

Genstart ECU
Slet OP
Handtering af backup

Kun aktiv menu, hvis der er oprettet en backup-fil

Indstillinger

Konfiguration af hjselpemidler

Kun aktiv menu, hvis den er va/gtlzr punktet Aktiver Arag-tildelinger

Hyd.grundindstillinger

[Léssens.indstiing
E

Kun aktiv menu, hvis traktorsensortype: > Vinkel er valgt Aktiv menu

kun hvis bugseret redskabstype> RAksel er valgt

—

Blok
Tilt
Hgjde
Afsnit 1
Afsnit 2
Afsnit 3 0,
Afsnit 4
Afsnit 5
Afsnit 6
TTC
BLC
Tit
Afsnit 1
Afsnit 2
Afsnit 3 0,
Afsnit 4
Afsnit 5
Afsnit 6
Efterspaendt redskabstype
| Treekstang
[ Aksel
Kontroltilstand
| onvvoFF
| Proportional
Traktorens sensortype
| Vinkel
| Digital
Invertering af traktorsensor 0O,™
Korrektionsfaktor for slip 0,100+ 10,000 Standard: 1000
Aksel (T) / treekpunkt 0,00+ 20,00 m Standard:0,50

Koblingspunkt / aksel (A)

0.00+ 20.00 mt Standard:5.00

Kun aktiv menu, hvis Trailed imp ementtype > Tra@kstang er valgt

Anhugningspunkt (A) / Pivot

0.00+ 20.00 mt Standard:1.6

Arbejde med vinkeltolerance

0,0+ 90,0 Deg Standard:1

Kilde

Minimumsgraense for hastighed

Traktorens hjul

Traktorradar

Hjulsensor (ECU)

0,6+ 10,0 km/t Standard: 1.0

Maksimal hastighedsgreense

1,0+ 20,0 km/t Standard: 15,0

Kun aktiv menu, hvis kontroltilstand> Proportional er valgt

Alarmer

Kalibrering af enheder

Traktorsensorens nulveerdi
Implementer sensorens nulvaerdi
TTC-vinkelgraenser

Kun aktiv menu, hvis traktorsensor

Enhedens status
TTC sens. data

type: > Angular ervalgt

0+ 100 % Standard: 28
0,50+ 2,00 Standard.: 1,00
0,1+ 9999,9 Standard: 400

10



9 ANMODNING OM TTC-FUNKTIONENS AKTIVERINGSKODE

A Menu> Systemstatus > Registreringslicens

For at aktivere TTC-funktionen pa kontrolenheden er det ngdvendigt med en aktiveringskode.

Bed om koden til ARAG ved at give falgende oplysninger:

- kebsidentifikationskode, modtaget med saettet.

- hydraulisk styreenheds serienummer ("SERIAL NO."-markat pa styreenhedens bagside), som ogsa kan ses i menuen Enhedsstatus pa
monitoren i eksemplet:

Menu > Systemstatus

911 Aktiv ationsprocedure

R O I

-

1 Indtast den medfglgende kode, og
bekraeft. IBX100 genstarter.

- Nér du er feerdig, vil den aktiverede funktion blive vist af systemet.

- Nu er kontrolenheden aktiv: skaermen viser alle menuer til opsaetning og brug af TTC-

kontrol
2 aktive funktioner.

Fig. 15

Hvis skaermen viser "UNREG", nar den teendes, er det nedvendigt at ga til menuen
"Systemstatus > Licensregistrering" og indtaste licensnummeret (som Arag

skal bede om) for at aktivere den hydrauliske styring.

Fig. 16

ADVARSEL
A EFTER AKTIVERING AF KONTROLENHEDEN SKAL DU PROGRAMMERE DE N@DVENDIGE PARAMETRE.




HJEM - BRUG AF

10 HJEM

Hovedskeermen varierer afheengigt af de aktive funktioner.

Mekanisk sikkerhedslas ON: Bugseret redskab Track Control AUTO aktiveringskontrol
(Nar lasen er slaet til, kan den automatiske tilstand ikke aktiveres)

Aktiveret alarm Cap.15 Hjeelpeindgang ON/OFF

Automatisk/manuel aktiveringsknap
par 12.5-12.6

Justering til visning af trailer

Auto: viser status for den hydrauliske styring og
aktivering af trailerens bevaegelse til venstre
/ hgjre

Man: aktiveringsknap for trailerens bevaegelse til

venstre/hgjre

Styringsventil
IKKE aktiv

H E O s B O EiNEs B O .

Styringsventil aktiv

Fig. 17
11 KONTROL-LAYOUT
ko
'.u Gar til menuskaermen A;L. Gar til menuen for hydraulisk kontrol
Gar en skeerm tilbage A Gar til den aktive alarmmenu
o —

Gar tilbage til HOME

Gar til falgende side

Gar tilbage til forrige side

alv (s

INDTASTE EN NUMERISK VARDI

lkonerne er angivet som reference, da de kan variere afhangigt af den anvendte virtuelle terminal:

= Annuller

Udgange

Bekreeft

Kfix] o

¢ at alle komponenter er installeret korrekt;
* den korrekte tilslutning til stremkilden;
* komponentforbindelsen.

f Kontroller det for opsaetning af systemet:

Hvis systemkomponenterne ikke tilsluttes korrekt, eller hvis der ikke anvendes specificerede komponenter, kan enheden eller dens
komponenter blive beskadiget.

w Nar du taender forste gang, skal du indtaste enhedens grundindstillinger.

w NAR ALLE Z£NDRINGER ER GENNEMF@RT, VIL SYSTEMET FORETAGE EN AUTOMATISK LAGRING, NAR DEN AKTUELLE SIDE FORLADES.

12



12 BRUG

121 TTC - DRIFT

122 Typer af maskine

Komponenterne til TTC-styringen kan installeres pa to typer maskiner, der adskiller sig ved geometrien og den mekaniske aktivering af banestyringen:
» Styring af treekstang: Ved at male treekstangens vinkel kan IBX100 styre treekstangens hydrauliske cylinder og aendre trailerens styrevinkel.
* Styreaksel: Ved at male akselvinklen kan IBX100 styre den hydrauliske cylinder, der er forbundet med styreakslen, og andre anhaengerhjulenes retning.

h! ITraekstang til styring

Fig. 18 Fig. 19

Styreaksel
. Y

Traktor i retlinet position Traktor i beveegelse (f.eks. drejer til venstre)

P1: Traktorens
koblingspunkt P2:
Redskabets koblingspunkt

$1/82: Mangvreringsvinkler

Traekstang til
styring
. |
N

Fig. 20 Fig. 21
P1: Traktorens
° koblingspunkt
-@ gsp
g P3: Redskabets akselpunkt
1
‘%’ $1/S2: Mangvreringsvinkler
s2lj
Fig. 22
Fig. 23

123 Hydraulisk kontrol

Takket vaere IBX 100 Hydraulic Isobus ECU aktiveres TTC -kontrollen automatisk:
* Hydrauliske styreventiler
* Systemets hydrauliske draenventil (pilotventil)

Kontrollér, at hydrauliksystemet og ventilerne er tilsluttet IBX 100 Hydraulic Isobus-kontrolenheden.

ADVARSEL: UNDER AUTOMATISK DRIFT AKTIVERER SYSTEMET PILOTVENTILEN, OG DET HYDRAULISKE KREDSLZB ER DERFOR
/ " \ UNDER TRYK.

ANDRE HYDRAULISKE FUNKTIONER (BEVAGELSER, DREV OSV.), DER ER FORBUNDET MED DET SAMME SYSTEM, KAN
AKTIVERES VED KUN AT SENDE KOMMANDOEN TIL DEN PASSENDE VENTIL, DA PILOTVENTILEN ALLEREDE ER AKTIVERET AF
TTC'EN. SORG FOR, AT DETTE IKKE BRINGER MASKINENS SIKKERHED | FARE.

124 Opstart

For du starter TTC-systemet, skal du konfigurere indstillingerne ("13 MENU> Indstillinger" pé side 15) og kalibrere enheden
("16 MENU> Apparatkalibrering” side 27pa ).

ADVARSEL
A Af sikkerhedsmaessige arsager vil TTC-systemet blive deaktiveret umiddelbart efter aktivering af kontrolenheden.

- For at aktivere TTC-kontrollen skal du indstille kontroltilstanden til AUTOMATIC (AUTO).
- For at deaktivere TTC-kontrollen skal du indstille kontroltilstanden til MANUEL (MAN) eller trykke pa knapperne til trailerbevaegelse eller justering.




INDSTILLI

125 AUT OMATIC-tilstand

| denne tilstand AKTIVERER TTC-styringen AUTOMATISK hydraulikventilerne ved at kontrollere trailerens styrevinkel (treekstang) eller hjulets retning
(styreaksel) baseret pa traktorens hastighed.

- For at aktivere TTC-styringen skal du indstille styringen til AUTOMATIC A (tryk pa AUTO for at aktivere den) . MAN

o

Trukne redskabers sporstyring AUTO aktiveringskontrol par.125..

Automatisk/manuel aktiveringsknap
par12.5-12.6

Automatisk kontrol af trailerens
bevaegelse

Auto: viser status for den hydrauliske styring og
aktivering af trailerens bevaegelse til venstre
/ hgjre

Man: aktiveringsknap for trailerens bevaegelse til

styreventil IKKE aktiv
venstre/hgjre

styreventil aktiv Justering til visning af trailer

e . P ey s e s

Under sprgjtning vises det pahsengte redskabs positionering (anslaet) pa skeermen: MENU> Enhedsstatus - "Fig. 69"

Nar TTC-systemet arbejder i automatisk tilstand, er IBX100-hydraulikkenheden:

- maler vinkelposition $1 (fig. 21 - fig. 23);

- beregner den optimale vinkelposition $2;

- betjener de hydrauliske styreventiler og -cylindre for at korrigere vinkelpositionen S2;
- forsgger at na den planlagte position inden for en specificeret tolerance.

TTC-styringen pavirkes derfor af traktorens hastighed:

- Taerskel for lav hastighed: den registrerede hastighed er lavere end minimumsgransen for hastighed (par. 73.1.5.2)

* TTC-kontrollen er stadig aktiveret (W ).
» Automatikken er last: Kor tilbage til en passende hastighed, der ligger mellem maksimum- og minimumsgraensen.

- Hastighed inden for jobintervallet: den registrerede hastighed ligger mellem minimums- og maksimumshastighedsgranserne (par. 73.1.5.2/ par.
13.1.5.3)

* TTC-kontrollen er stadig aktiveret ( HAN ).
-De automatiske kontroller er aktiveret.

- Hoj hastighedstaerskel: den registrerede hastighed er hgjere end den maksimale hastighedsgraense (par. 13.1.5.3)

* Der udfgres straks en automatisk justeringskontrol.
» TTC-kontrollen aktiverer de hydrauliske styreventiler, indtil det pahaengte redskab er rettet ind, hvorefter systemet skifter til MANUEL tilstand (

AUTO W ), og de automatiske betjeningselementer lases:
- bringe karetgijet tilbage til en passende hastighed, der ligger mellem maksimums- og minimumsgraenserne;
- Genstart den automatiske styring ved at trykke pa AUTO for at aktivere den igen.

Hvis det er ngdvendigt under arbejdet, er det muligt at trykke pa knapperne /Mfor at fa en gjeblikkelig variation af
bevaegelsesvaerdierne. TTC Control er deaktiveret og skifter til manuel tilstand.

Brug joysticket til at aktivere den automatiske manuelle tilstand AUTO/MAN ved at trykke pa den knap, som denne funktion er tildelt. w

TTC

14



INDSTILLI

126 MANU AL-tilstand

- Tryk pa knappen MAN (knappen er gra) for at aktivere MANUAL-tilstanden.

l_ TTC OFF automatisk kontrol par. 12.6.

Automatisk/manuel aktiveringsknap
par. 12.5 - 12.6

Mekanisk sikkerhedslas ON:
(Nar lasen er slaet til, kan den automatiske
tilstand ikke aktiveres)

Auto: viser status for den hydrauliske styring og
aktivering af trailerens bevaegelse til venstre
/ hajre

Man: aktiveringsknap for trailerens bevaegelse til
venstre/hgjre

A styreventil IKKE
<::| aktiv

—)
styreventil aktiv
I B B = = B = = O = = .

ig.

Justering til visning af trailer

| denne tilstand udferer TTC-styringen INGEN JUSTERING, og styrehydraulikventilerne betjenes af operateren via knapperne, der deaktiverer den
automatiske styring, hvis den er aktiv.
Tilgaengelige kontroller:

D 4 Justering af trailer
Det bugserede redskab styres automatisk til venstre eller hgjre for at reducere vinkel $2 og bringe den til nul.

Bevagelse til venstre
<:| Den flytter traileren mod traktorens venstre side.
Kommandoen udfgres under alle omstaendigheder uafheengigt af det pahaengte redskabs faktiske position S2.

Bevagelse til hgjre
|::> Den flytter traileren mod traktorens hgijre side.
Kommandoen udferes under alle omsteendigheder uafhaengigt af det pahaengte redskabs faktiske position s2.

13 MENU> INDSTILLINGER

Gor det muligt at indstille TTC-parametrene

Fig. 26 =ig. 27




INDSTILLI

(<Y Menu> Indstillinger > TTC

Giver adgang til opszetningssiderne for TTC.

Fig. 28

13.1.1 Menu > Indstillinger > TTC >
Grundlaggende indstillinger

Giver adgang til konfigurationssiderne for de grundlaeggende
indstillinger.

Fig. 29
131141 Menu > Indstillinger > TTC > Grundlaeggende indstillinger > Type bugseret redskab

Type styresystem.

Traekstang til styring Styreaksel
ez

Fig. 30 Fig. 31

13112 Menu > Indstillinger > TTC > Grundlaggende indstillinger > Kontroltilstande

Type af hydrauliske styreventiler.

De hydrauliske styreventiler kan bade veere af ON/OFF- og Proportional-typen.
Aktivering af styringen via de proportionale hydrauliske ventiler giver en bedre ydeevne med hensyn til glidning og kontrolngjagtighed.

13113 Menu > Indstillinger > TTC > Grundlaggende indstillinger > Traktorsensortype

Sensortype 81 til maling af traktorens styrevinkel:
Vinkel: Der er installeret en vinkelsensor (S$1).

Digital: Der er installeret to digitale sensorer (81L+ $1R, jf. par. 7.4).

16



INDSTILLI

1312 Menu > Indstillinger > TTC > Indstillinger for sensorer

Giver adgang til sensorens opseetningssider.

Fig. 32

13121 Menu > Indstillinger > TTC > Sensorindstillinger > Invertering af traktorsensor:

Omvending af udgangssignalet fra sensor $1.
M Reversering aktiveret

|:| reversering deaktiveret
(REVERSE POSITION)

(STANDARDPOSITION)

Fig. 33 Fig. 34

w Se par. "6.1 Installation af vinkelsensorer S1 og S2" .for at kontrollere standardbetingelserne

13122 Menu > Indstillinger > TTC > Sensorindstillinger > Korrektionsfaktor for slip

Den kompenserer for hjulslip pa grund af geometriske fejl i den efterspeendte maskine under kgrsel i sving. En
veerdi under 1.000 farer til understyring; en veerdi over 1.000 fgrer til overstyring.

Menuen er KUN synlig, hvis akslen erindstillet iMenu> Indstillinger> TTC> Grundindstillinger> Pah&@ngsredskabstype> Aksel

(par. 13.1.1.1)
A Vardien skal registreres direkte pa marken, da den er tat knyttet til jordbundsforholdene.

1313 Menu > Indstillinger > TTC > Gennemf@r geometri

13.1.3 1 Menu > Indstillinger > TTC> nt-geometri > Aksel (T) / trakpunkt

Impleme

Afstand mellem traktorens bagaksel T og maskinen P1
tilslutningspunkt (fig. 36).

NB: Mélene er kun vejledende.

0.70m

Fig. 36

Sig. 35




INDSTILLI

13132 Menu > Indstillinger > TTC > Redskabsgeometri > Hitchpunkt / Aksel (A)

; Afstand mellem traktorens P1-tilslutningspunkt og det

pahzengte redskabs P3-aksel (fig. 38).

NB: Malene er udelukkende vejledende.

£
*
<

Sig. 37 Fig. 38

13133 Menu > Indstillinger > TTC > Redskabsgeometri > Hitchpunkt / Pin

Menuen er KUN aktiv ved programmering

Menu> Indstillinger> TTC> Grundlaggende
indstillinger

> Type bugseret redskab > Trakstang

1.20m

Afstand mellem P1-tilslutningspunktet og det pahsengte
redskabs P2-styrepunkt (fig. 40).

NB: Mélene er udelukkende vejledende.

Fig. 40

1314 Menu> Indstillinger > TTC > Vinkelindstillinger

Standardveerdi 1°.

Indstil en veerdi, der ikke er for forskellig fra standardveerdien.
Hvis du indstiller en tolerance, der er hgjere end +2°, kan redskabet have
utilsigtede afvigelser.

Fig. 41

FORTSATTER >>>
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INDSTILLI

Arbejde med vinkeltolerance

Tolerancevinkel i forhold til den planlagte mangvrevinkel 2 (par. "12.2 Maskintyper" side 13)pa .

Indtil anhaengerens position er inden for den indstillede vinkelS2, vil systemet ikke justere de hydrauliske styreventiler ("Fig. 40" )(vinkelforskel lavere end den
angivne tolerance).

En for lav veerdi kraever en konstant korrektion af TTC-styringen; desuden er det sveert at overholde en lav tolerance, selv nar systemet tillader meget hgje
minimumsvaerdier for aktivering og forstaerkning af de hydrauliske ventiler.

Under behandlingen kan traktorsensoren (S1) registrere sma afvigelser i malingen (vinkel) pa grund af normale forskelle i jordniveauet, hvilket kan forarsage
utilsigtede aktiveringer (og forhindre holdbarheden af mekaniske og hydrauliske komponenter). Vi anbefaler at indstille vaerdien efter flere tests under
behandlingen.

De felgende billeder er kun illustrative.

Traktor med %1° afvigelse Traktor med *2° afvigelse
Redskabet forbliver justeret Redskabet falger traktorens beveegelse Hydrauliske
Hydrauliske ventiler er blokeret. ventiler aktiverer bevaegelsen.

0° 0 400

i Fig. 43
, : Fig. 44
Fig. 42
1315 Menu > Indstillinger > TTC > Indstillinger hastighed
13151 Kilde til hastighed:

Giver mulighed for at vaelge kilden til hastighedsberegning.

Tilgeengelige muligheder:
Traktorens h3jul: Nar denne indstilling er aktiveret, beregnes hastigheden ved hjeelp af impulserne fra hastighedssensoren, der er monteret pa hjulet og
direkte forbundet med VT. Hjulkonstanten skal indtastes under opsaetningsproceduren.

Traktorradar: Oplysninger om hastighed modtages af GPS'en, som er forbundet direkte med VT'en.

Hjulsensor (ECU): Nardenne indstilling er aktiveret, beregnes hastigheden ud fra de impulser, der kommer fra hastighedssensoren, som er monteret pa
hjulet.
og forbindes til ECU'en via det rigtige ledningsnet. Hjulkonstanten skal indtastes under opsaetningsproceduren.

Hvis hastigheden ikke leveres af GPS-signalet, skal du tilslutte en ekstern hastighedssensor (SPEED "7.4 Sensortilslutning” pa side 9) til IBX100 Hydraulic
Isobus-kontrolenheden. Sensoren folger ikke med seettet.

w Tilslut sensoren som angivet i par. 7.4 Tilslutning af sensor".

13152 Minimumshastighed gr&nse:

Traktorens mindste hastighedsteerskel, under hvilken TTC-systemet afbryder aktiveringen af styrehydraulikventiler/traekstang og forbliver i AUTOMATISK tilstand.

Hvis hastigheden falder under den indstillede minimumsveaerdi, viser TTC-systemet en fejimeddelelse S p e e d t oo low!
"20.1 Fejlmeddelelser - Fejlfinding” pa side 30

13153 Maksimal hastighed limit:

Traktorens maksimale hastighedsteerskel, over hvilken TTC-systemet aktiverer styrehydraulikventilerne/traekstangen og dermed automatisk bringer det
pahzengte redskab i justeringsposition.
Nar det pahaengte redskab er justeret, stopper systemet aktiveringen af styrehydraulikventilerne/traekstangen og skifter til MANUEL tilstand.

Hvis hastigheden er over den maksimalt indstillede vaerdi, viser TTC-systemet en fejlmeddelelse Hastighed for h@j!"20.1 Fejlmeddelelser Felidy' - pa
side 30.




1316 Menu > Indstillinger > TTC > Indstillinger for ventiler

Denne menu er KUN aktiv, hvis punktet Kontroltilstand er indstillet til Proportional.
(Menu> Settings> TTC> Basic settings> Control mode> Proportional par. 13.1.1.2)

13161 Min aktivering:

Minimumsaktivering af spolen pa proportionalstyringsventiler.
Ved styring af styrekurver er minimumskorrektionen konstant, uafhaengig af den registrerede fejl.

For lave eller for hgje vaerdier forhindrer en effektiv korrektion:
« | tilfeelde af for lave veerdier bevaeger det hydrauliske system (cylinder eller styreventiler) sig ikke;
* En for hgj veerdi giver ikke mulighed for en fin korrektion af sméa positionsfejl.

Veardien er en karakteristisk parameter for alle bugserede redskaber: styregeometrien og de hydrauliske komponenter er taet
forbundet med modellen.

Folg denne procedure for at definere den korrekte vaerdi.
Denne menu er KUN aktiv, hvis punktet Kontroltilstand er indstillet til Proportional.
(Menu> Settings> TTC> Basic settings> Control mode> Proportional par. 13.1.1.2)

1 Bring kraftudtagets omdrejningshastighed op pa den typiske driftsveerdi.

2 Aktivér TTC-kontrollen: Aktiver AUTOMATISK tilstand (par. 12.5).

3 Kor karetgjet, indtil anhaengeren er pa linje med traktoren (vinkel S2 bliver lig med nul).

4 Indtast en minimumsveerdi for menuen Gain during work:.

5 Indtast en minimumsaktiveringsveerdi for de hydrauliske ventiler.

6 Prov at bevaege dig til venstre eller hgjre for justeringslinjen, og kontroller, at TTC-systemet korrigerer styrevinklen $2, i det mindste pa en af de to sider:
* Hvis korrektionen er korrekt, skal du saenke vaerdien igen;
* Hvis det ikke er tilfaeldet (S2 forbliver lig med nul), skal du @ge veerdien.

7 Gentag proceduren fra punkt 4, og juster veerdien indtil den mindst mulige (korrekte) veerdi: dette vil vaere den endelige veerdi, der skal indstilles.

13162 Balance R / L

Den afbalancerer intensiteten af -korrektionerne ved at sammenligne den hgjre side med den venstre side.

Folg denne procedure for at definere den korrekte vardi.
w Denne menu er KUN aktiv, hvis punktet Kontroltilstand er indstillet til Proportional.
(Menu> Settings> TTC> Basic settings> Control mode> Proportional par. 13.1.1.2)
Gear som felger for at indstille den korrekte veerdi:
* Flyt til justeringspositionen;
* Brug den manuelle betjening (par. 12.6) til at bringe det pahaengte redskab til de yderste hajre og venstre positioner;
* méle de ngdvendige mangvreringstider.

Den hgjeste tid angiver siden med en lavere kontrolintensitet.
Indstil veerdien 1, hvis den tid, der kraeves for de to kontroller, er den samme (intensiteten er ogsa den samme).

* sank vaerdien for at reducere intensiteten af kontrollen til hgjre;

w Den indstillede vaerdi refererer ALTID til hgjre side:
* gg vaerdien for at oge den.

13163 Gain under arbejde:

Den justerer intensiteten af de korrektioner, der foretages af TTC-kontrollen:

Folg denne procedure for at definere den korrekte vaerdi.
Denne menu er KUN aktiv, hvis punktet Kontroltilstand er indstillet til Proportional.
(Menu> Settings> TTC> Basic settings> Control mode> Proportional par. 13.1.1.2)

« Indstil en lav veerdi for en blad og langsom korrektion;
« indstil en hgj veerdi for en reaktiv og hurtig korrektion.

For hgje eller for lave veerdier ger styringen ustabil og forarsager vibrationer.
Denne type korrektion er proportional med den registrerede fejl.

% Denne justering fungerer i kombination med den minimale aktiveringsveerdi for hydrauliske ventiler (par. 13.1.6.1).

f Vaerdien skal registreres direkte pa maskinen: styregeometrien og de hydrauliske komponenter er taet forbundet med modellen.
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INDSTILLINGER - KONFIGURATION AF

13.2 Menu > Indstillinger > Konfiguration af hjalpefunktioner

@ “
e N
NN | | N

Fig. 45 Fig. 46

A Hvis VT'en registrerer, nar den teendes: Brugerdefineret AUX-indgang kan arsagerne veere:

* Der eringen hjeelpeenhed tilknyttet
* Der er ingen ARAG-enhed tilknyttet

« Pa trods af at joysticket blev registreret, er knappernes konfiguration til enkelttilstand i
indstillingerne. Indstil dobbeltkonfiguration.

Auxg

Keys configuration

Settings

Single

Nar joysticket er korrekt tilsluttet, kan dets status kontrolleres ved at se pa farven pa ikonet i HOME:
. . Alle IBX100-funktioner er knyttet til en tast
. . Ingen funktion tilknyttet

. . Ikke alle IBX100-funktioner er knyttet til en tast.

Fig. 47
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INDSTILLINGER - KONFIGURATION AF

(] L4 wirm -

133 Styring via ARAG Explorer Joystick

Funktionernes placering pa Explorer tildeles af IBX 100 Hydraulic Isobus i menuen:
Indstillinger> AUX-konfiguration> Tildel ARAG Auxiliaries.

Den ger det muligt at skifte fra den
automatiske til den manuelle TTC-
kontroltilstand og omvendt.

Fig. 48

Den ger det muligt at flytte traileren til
venstre eller hgjre, baseret pa den
knap, der trykkes pa.

Fig. 49
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13.3.1

Explorer-joystick

Tryk pa tasterne ‘ » for at bladre i siderne.

Assegnazione funzioni P @

#
? ? (AE 4‘; —e A = abner den hydrauliske ventil - C= lukker den hydrauliske ventil
‘ o e, . o
3 s {5 4
» A Var. geom. L (A) A Hejde (A) A Haeldning af A Var. geom. R (A)
v Var. geom. L (C) v Hejde (C) v bom (A) v Var. geom. R (C)
Heaeldning af
x x bom (C) x
ap © ap

Ikke tildelt Ikke tildelt Ikke tildelt

)
A -~
>

Armnr.2 L (A)

Armnr. 2L (C)

n Armnr. 1L (A)

Armnr.1L (C)

Arm nr. 1R (A)

Armnr. 1R (C)

2 7 5 5 A = abner den hydrauliske ventil - C= lukker den hydrauliske ventil
2 5 6

n Armnr. 2R (A)
v Arm nr. 2R (C)

Boom
las (A)

‘Assegnazione funzioni P1b

i -
i3 i3

Boom
las (C)

X
©

Ikke tildelt

X

Ikke tildelt

A = dbner den hydrauliske ventil - C= lukker den hydrauliske ventil

- -

e

Kontakt til
trekstang/styreak

v sel AUTO/MAN

i,
-
-

A Hojde (A)
v Hgjde (C)

.
<5

A Heaeldning af
v bom (A)

o

Nivellering af bom
AUTO/MAN
Skift

X X X X

X

n Ikke tildelt

X

A Ikke tildelt

X

n Ikke tildelt

ﬂ Heaeldning af
x bom (C) ‘ﬁ’
Boom Boom Handbog Manuel
las (A) las (C) . mov. flytte.
Ikke tildelt TTC til den TTC il
VENSTRE HBJRE

n Ikke tildelt

X
ap

Ikke tildelt

Ikke til

Q

ol X

elt

X

Ikke tildelt
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13.3.2

Explorer 2 Joystick

ﬂ|Assegnazione funzioni

X

= X

A = dbner den hydrauliske ventil - C= lukker den hydrauliske ventil

X
B/

X
L]

X
@

X

X
C)

Armnr. 2L (A)

9 Armnr. 2L (C)

Ikke tildelt Ikke tildelt Ikke tildelt Ikke tildelt Ikke tildelt
- P . i, il . i,
1 2 3 = 4 5 6

Armnr. 1L (A)
Arm nr. 1L (C)

Var. geom. L (A)
Var. geom. L (C)

0 Hojde (A)
a Hojde (C)

@ Armnr. 1R (A)
@ Armnr. 1R (C)

Arm nr. 2 R (A)
Arm nr. 2R (C)
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INDSTILLI

13.4 Menu > Indstillinger > Grundlaeggende hyd.indstillinger

-] )

Fig. 50 Fig. 51

1341 Menu > Indstillinger > Grundlaggende vandindstillinger > Bypass-ventil

Gor det muligt at veelge de hydrauliske udtag, der automatisk aktiverer dreenventilen (DD), nar den betjenes:
Aktiverer/deaktiverer bypass-ventilen. Fig. 52

Select channels

Hvis den installerede
hydrauliske enhed ikke kraever
aflgbsventilen DD, kan dens
funktion deaktiveres i denne
menu.

RN ENAES

EENERN RN REN LS

Fig. 52
9 Fig. 53

1342 Menu > Indstillinger > Hyd.grundindstillinger > Las sens. indstilling

Ger det muligt at vaelge de hydrauliske funktioner, der skal deaktiveres, nar bomstatus registreret af IBX100-sprgjten er BLOKERET. Fig. 54

Disse indstillinger gaelder kun for IBX100-hydraulik, der er installeret med IBX100-sprgjten, med en sensor tilsluttet IBX100-sprgjten, der registrerer
bommens status LAST / IKKE LAST.

BEMAERK. Sensoren til "bomlas" kan ikke tilsluttes direkte til IBX100-hydraulikken.

Functions disabled if LOCK

Fig. 54 Fig. 55
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HYDRAULISK'KONTROL - ALARMER

14 MENU> HYDRAULISK KONTROL

Gor det muligt at indstille de hydrauliske kontrolparametre.

l__"'l—\_-‘ * Udlgsning af bom

EH Bomlas

» Nivellering af bommen mod uret

W W EEE
R OO OO

Fig. 57

» @g bommens hgjde

* Saenk bommens hajde

P
—
ﬁ% * Nivellering af bom med uret
—
it
A
— 4
LD
S

Beveegelse a f
bomsektion: abning

Beveegelse a f
bomsektion: lukning

15 MENU> ALARMER

Denne skaerm opsummerer de alarmmeddelelser, der er aktive for operatererne.

A Speed too low

For den procedure, der skal folges, nar

w der opstar en alarm, henvises til par. "20
VEDLIGEHOLDELSE - DIAGNOSTIK -
REPARATIONER"

pa side 30.

Fig. 58 Fig. 59
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KALIBRERING AF

16 MENU> ENHEDSKALIBRERING
Denne skaerm ger det muligt at kalibrere sensorer:
-81eller s1L/S1R
- 82
Fig. 60 Fig. 61
161 Menu> Enhedskalibrering > Sensorkalibrering

A

FOR DU UDFGRER NOGEN FORM FOR ARBEJDE, SKAL DU SIKRE DIG, AT DER IKKE ER NOGEN OPERATQRER OG/ELLER
FORHINDRINGER INDEN FOR MASKINENS ARBEJDSOMRADE.

Kalibreringsprocedurer skal udferes direkte pa maskinen for at optimere TTC-systemets ydeevne. Anhangeren skal vaere
pa linje med traktoren, sa s1- og S2-vinklerne er lig med nul (fig. 20 og fig. 22).

Udfer proceduren i falgende reekkefglge:

1 Deaktiver TTC-kontrollen: Aktivér MANUEL tilstand (par. 12.6).

2 Keor traileren, indtil den er pa linje med traktoren (fig. 20 - fig. 22): Kontroller bevagelsen med korte tryk pa tasterne for at undga
maskinvibrationer og for at age ngjagtigheden.

Vinkel s2 bliver lig med nul. (Fig. 22).

3 Las anhangerens S2-position ved hjzelp af styretgjets lasestift (anbefales pa det kraftigste).

4 Kor en lige streekning, indtil ogsa traktorens styrevinkel $1 er lig med nul.

5 Stop traktoren.

6 Udfgr de kalibreringsprocedurer, der er beskrevet i de neeste afsnit.

For at opna en ideel kalibrering anbefales det forst at udfere nulkalibrering af redskabssensoren (par. 16.1.1) og derefter af traktorsensoren
(par. 16.1.2).

Fig. 62

1611  Menu> Device calibration > Implement sensor zero value
- Folg de viste instruktioner, og tryk pa Confirm (fig. 63).
- Tryk pa Confirm for at gemme kalibreringen.
Veerdi ikke tilladt!
Hvis denne alarm vises, er der registreret fejlbehzeftede vaerdier: Kontroller sensordriften.
Redskabets justeringsposition kan kontrolleres i menuen> Enhedsstatus
1612 Menu> Enhedskalibrering > Traktorsensorens nulvardi

- Folg de viste instruktioner, og tryk pa Confirm (fig. 62).
- Tryk pa Confirm for at gemme kalibreringen.

Vaerdi ikke tilladt!
Hvis denne alarm vises, er der registreret fejlbehaeftede vaerdier: Kontroller sensordriften.

Traktorens justeringsposition kan kontrolleres i menuen> Enhedsstatus
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1613

Menu > Enhedskalibrering > TTC-vinkelgr&@nser

KALIBRERING AF ENHEDEN - ENHEDENS

Gor det muligt at indstille den maksimale abningsvinkel for treekstangen og akslen (venstre og hgjre vinkelgraenser).

Fjern lasetappen for at undga at beskadige maskinen.

Udfer denne procedure i raekkefalge ved at fglge de viste instruktioner:
- Deaktiver TTC-kontrol: aktiver MANUEL tilstand (par 12.6).

- Sorg for, at styretgjets lasestift er fiernet.

- Flyt traileren, indtil den nar den venstre graense.

- Tryk pa Confirm for at gemme vaerdien af vinkel S2.

- Flyt traileren, indtil du nar den hgjre graense.

- Tryk pa Confirm for at gemme vaerdien af vinkel S2.

- Tryk pa Confirm for at gemme kalibreringen.

Kontrol, der skal udfgres fer kalibrering:

Trakstang til

Styreaksel

sty

Fig. 64

Fig. 65

Fig. 66

Hvis redskabet ikke beveeger sig som vist pa i figur 65 og figur 66, skal du vende stikkene til hydraulikventilerne (figur 67) eller dreje hele ventilenheden:

'-"' -
L R (hejre) R (hajre)
— K

o e

Fig. 67

V4
A

Farverne pa etiketterne (L og R) er kun vejledende. De anvendes ikke pa
stikkene.

Efter at have vendt forbindelserne er det ngdvendigt at udfere
kalibreringen igen.

17

MENU > ENHEDSSTATUS

Denne skeerm viser status for de indstillede og installerede sensorer:
- Status for traktorsensor S1 eller S1L/ S1R

- Status for redskabssensor S2

- Status for hastighedssensor

- Status for lasesensor S3

Displayet viser den aktuelle sensoraflaesning.

Tractor angle

Fig. 68 Fig. 69
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PIN-OUT

18 PIN-OUT IBX100 HYDRAULISK ISOBUS
m—r’ s,
ibx100 .=
==
A D
SENSOR-KABEL SENSOR-KABEL SENSOR-KABEL SENSOR-KABEL
PIN-] IBX100-signal PIN- IBX100-signal PIN-| IBX100-signal PIN-| IBX100-signal
KO KO KO KO
DE DE DE DE
A1 | 12V sensorstremforsyning A1l - A1l - A1 | Pwr
A2 - A2 - A2 - A2 -
A3 - A3 - A3 - A3 -
A4 - Ad - A4 - A4 -
A5 - A5 - A5 - A5 -
A6 - A6 - A6 - A6 -
A7 - A7 - A7 - A7 | Pwr
A8 | GND sensorstrgmforsyning A8 - A8 - A8 | Pwr
B1 - B1 - B1 - B1 | Pwr GND
B2 | Implementer sensor "ANGLE" B2 - B2 - B2 -
B3 - B3 - B3 - B3 | CanL
B4 - B4 - B4 - B4 | KanH
B5 | Traktorsensor "VENSTRE" B5 - B5 - B5 -
B6 | Sensor (ikke brugt) "RiIGHT" B6 - B6 - B6 -
B7 | Ikke brugt "Tilt" B7 | Styreventil "VENSTRE" B7 - B7 | Ecu-power
B8 - B8 - B8 - B8 | Pwr
Cc1 - C1 - C1 - C1 | Pwr GND
C2 | Hastighedssensor (S) (ekstraudstyr) C2 - C2 - C2 | Pwr GND
C3 | Sensor til mekanisk las "Las" C3 - C3 - Cc3 -
Cc4 - C4 - C4 - c4 -
C5 - C5 - C5 - C5 | Tbe-kraft
C6 | Blinkende lys (Light) c6 - c6 - C6 | Tbc GND
C7 | Bombelysning (lys) C7 | Styringsventil "HGJRE" Cc7 - C7 | Ecu-power GND
Cc8 - C8 - C8 - C8 | Pwr GND
9 SENSOR PIN-OUT
FORBINDELSE
PIN-KODE
PIN- FARVE FORBINDELSE
KODE
1 Sort GND
2 Rad +12V
3 Gron Signal
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FEJLMEDDELELSER/FEJLFINDING

20 VEDLIGEHOLDELSE - DIAGNOSTICERING - REPARATIONER

m Fejl beskeder - Fejlfinding

Viset fejl - Opdaget under drift

LED-status

Afhjaelpning

TTC-punktet er ikke til stede i
indstillingsmenuen

TTC-aktiveringslicensngglen er ikke blevet indtastet

Anmod om udgivelseskoden (se par. "Menu> Systemstatus>
Registreringslicens” pa side 11)

TTC-sensorfejl!

Rad blinker

Sensorer ikke tilsluttet

Kontroller tilslutningen af de
tilsvarende stremkabler

Den malte stremveerdi (mA) ligger uden for de
indstillede driftsgreenser.
Mulig sensorfejl

Tjek forholdene for vinkelsensoren

Udskift sensoren

TTC-fejl!

Forkert opsaetning

Kontrollér opsaetningen af felgende menuer:
Traktorsensortype - par. 13.1.1.3

Aksel (T) / treekpunkt - par. 13.7.3.1
Ophaengspunkt / Aksel (1) - par.

13.1.3.2 Ophzengspunkt / Pivot - par.
13.1.3.3

Selv om man kgrer inden for

de forudindstillede
hastighedsgreenser, viser
VT'en alarmen:

Hastigheden er for lav!
(alarmen er kun aktiv, hvis den er
AUTO

kontroltilstand)

Forkert opseetning

Kontrollér programmeringen af minimumshastighed; rediger om
nedvendigt den indstillede veerdi - par. 13.1.5.2

Kontrollér programmeringen af hjulkonstanten, og om
hastighedssensoren er tilsluttet SPEED-kablet - par. 7.4

Kontrollér, at hjulsensoren fungerer korrekt, og udskift den om
nedvendigt.

Kontroller programmering af hastighedskilde - par. 13.1.5.1

Selv om man kegrer inden for

de forudindstillede
hastighedsgreenser, viser
VT'en alarmen:

Hastigheden er for hgj!
(alarmen er kun aktiv, hvis den er
AUTO

kontroltilstand)

Forkert opseetning

Tjek programmering af hjulkonstant

Kontroller programmeringen af maksimal hastighed; rediger om
ngdvendigt den indstillede veerdi

Kontrollér, at hjulsensoren fungerer korrekt, og udskift den om
ngdvendigt.

Styreakslen felger ikke den
pahaengte redskabstraktor
korrekt

Forkert programmering af "Slip correction factor" Par.
13.1.2.2

Reducer veerdien for menuen Slip correction factor, hvis du ensker at
generere en understyringstilstand - par. 13.1.2.2

@g veerdien for menuen Slip correction factor, hvis du vil generere en
overstyringstilstand - par. 13.1.2.2

Kontroller programmering af hjulgeometri - par. 13.1

Det pahzengte redskab kerer en
lige vej, men er ikke pa linje med
traktoren, selv efter justering.

Forkert programmering af menu Vinkeltolerance
arbejder

Reducer arbejdsvinkeltolerancen (par. 13.1.4)

Gentag sensorkalibrering - par. 16.1

TTC-systemet kan ikke justere det
pahaengte redskab fuldsteendigt

Forkert programmering af menu Min-aktivering

Foreg veerdien af den indstillede veerdi - par. 13.1.6.1

Reducer tolerancen for arbejdsvinkel - par. 13.1.4

TTC-systemet har en ustabil
og/eller uregelmaessig kontrol

Forkert programmering af menuer Hydraulisk
ventilforsteerkning under drift og Min-aktivering

Kontrollér programmeringen af menuen Hydraulisk ventilforstaerkning
under drift - par. 13.7.6.3

Kontrollér programmeringen af menuen Minimumsaktivering - par.
13.1.6.1

Redskabet aktiverer
styreventilerne for langsomt til at
na de yderste hgjre- og
venstrepositioner

Forkert programmering af menu Hydraulisk
ventilbalancering Hgijre til venstre

Kontrollér programmeringen af menuen Hydraulisk ventilbalancering
fra hgjre til venstre - par. 13.1.6.2

Gentag proceduren beskrevet i par. 13.7.6.7 for at indstille den
korrekte vaerdi

Systemet skifter til AUTO
tilstand

Systemet registrerer status for den mekaniske las

Kontrollér, om der er en mekanisk las pa maskinen

Kontroller, at LOCK-sensoren ser den mekaniske lasestatus

Kontrollér LOCK-sensorens funktion og den relevante tilslutning

Problem med LOCK-sensoren, udskift den

Systemet aktiverer styreventilerne
i modsat raekkefalge

Forkert forbindelse til styreventiler

Kontroller, om DRAWBAR - HYDRAULIC VALVE CABLE er
blevet vendt om
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TEKNISKE DATA

20.2 Data og maleenheder vist

. ANDRE VZARDIER, DER KAN
Data Min. Max. UoMm DEFAULT INDSTILLES NOTER
Efterspeendt redskabstype - - - Treekstang Aksel
TTC > Kontroltilstand - - - ON-OFF Proportional
Grundlaeggende
indstillinger Traktorens sensortype - - - Vinkel Digital
Sensor til bagleens traktor - - - |:| M
Ind .trI-IrC > f Kun aktiv menu, hvis
n Ss(;nlgggr or Korrektionsfaktor for slip 0100 10000 - 1000 - "Bugseret redskab type>
Aksel" er valgt
TC > Aksel (T) / treekpunkt 0.00 20.00 m 0.50 -
Implementer Koblingspunkt - aksel (A) 0.00 20.00 m 5.00 -
geometri N N
Anhugningspunkt (A) / Pivot 0.00 20.00 m 1.60 -
Tre> Arbejd d vinkeltol 0.0 90.0 Grad 1.0
Indstillinger for rbejde med vinkeltolerance . . ra . -
vinkler
Kilde - - - Traktorens hjul Traktorradar - Hjulsensor (ECU)
TTC > — -
Hastighedsindstilling Minimumsgreense for hastighed 0.6 10.0 km/t 1.0 -
er Maksimal hastighedsgraense 1.0 20.0 km/t 15.0 -
Min. aktivering 0 100 % 28 - Kun aktiv menu. hvis
Inds-tl;l-ll;r? ;‘ for Balance R/L 0.50 2.00 - 1.00 "Kontroltilstand >
9 - y Proportional” er valgt
ventiler Gevinst under arbejdet 0.1 9999.9 - 400
21 TEKNISKE DATA
211 Sensorens tekniske egenskaber
58.8
©
@
e}
N
©
@
[fe}
N
e 25.98
<
41.4
ADVARSLER:

* Renger kun med en blad, vad klud.
* Brug ikke aggressive renggringsmidler eller produkter.
* Renger ikke udstyret med direkte vandstraler.
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22

BORTSKAFFELSE AF UDTJENTE PRODUKTER

INFORMATION TIL BRUGERE AF PROFESSIONELT UDSTYR

I henhold til artikel 26 i det italienske lovdekret 49 af 2014, "Gennemfgrelse af direktiv 2012/19/EU om affald af elektrisk og elektronisk udstyr (WEEE)".

Symbolet med den overkrydsede affaldsspand pa hjul pa udstyret eller pa emballagen angiver, at produktet skal indsamles adskilt fra andet
affald for at muligggre korrekt behandling og genbrug ved slutningen af dets levetid.

Passende separat indsamling med henblik pa efterfalgende genbrug, behandling og miljevenlig bortskaffelse af det kasserede udstyr hjeelper
med at undga mulige negative virkninger pa miljg og sundhed og fremmer genbrug og/eller genanvendelse af de materialer, der indgar i
udstyret.

Uautoriseret bortskaffelse af produktet fra brugerens side medferer anvendelse af de sanktioner, der er fastsat i den gaeldende lovgivning.

_ ARAG S.r.l. - WEEE-identifikationsnummer: IT11080000007284 - har valgt at tilslutte sig et kollektivt system, der garanterer

korrekt behandling og genanvendelse af WEEE og fremme af politikker for miljgbeskyttelse.

23

GARANTIBETINGELSER

ARAG s.r.l. garanterer dette apparat i en periode pa 360 dage (1 ar) fra salgsdatoen til kundens bruger (datoen pa varens fglgeseddel).

De dele af apparatet, som efter ARAG's uforbeholdne mening er defekte pa grund af en oprindelig defekt i materialet eller
produktionsprocessen, vil blive repareret eller udskiftet gratis pa det neermeste assistancecenter, der er i drift pa det tidspunkt, hvor
anmodningen om indgriben fremseettes. Fglgende omkostninger er udelukket:

adskillelse og genmontering af apparatet fra det oprindelige system;

transport af apparatet til assistancecentret.

Folgende er ikke daekket af garantien:

skader forarsaget af transport (ridser, buler og lignende);

skader som fglge af forkert installation eller fejl, der skyldes utilstreekkelige eller uhensigtsmaessige egenskaber ved det elektriske system,
eller aendringer som faglge af miljgmeessige, klimatiske eller andre forhold;

skader som felge af brug af uegnede kemiske produkter til spragjtning, vanding, sprejtning af afgrader eller anden behandling af afgrgder, der kan
beskadige apparatet;

funktionsfejl forarsaget af uagtsomhed, forkert handtering, manglende knowhow, reparationer eller aendringer udfgrt af uautoriseret personale;
forkert installation og regulering;

skader eller funktionsfejl forarsaget af manglende almindelig vedligeholdelse, f.eks. rengering af filtre, dyser osv;

alt, hvad der kan betragtes som normal slitage;

Reparation af apparatet vil blive udfert inden for tidsfrister, der er forenelige med assistancecentrets organisatoriske behov.

Ingen garantibetingelser vil blive anerkendt for de enheder eller komponenter, der ikke tidligere er blevet vasket og rengjort for at fierne rester af
de anvendte produkter;

Reparationer, der udfgres under garantien, er garanteret i et ar (360 dage) fra udskiftnings- eller reparationsdatoen.

ARAG anerkender ikke yderligere udtrykte eller tilsigtede garantier ud over dem, der er anfert her. Ingen

repraesentant eller forhandler er autoriseret til at patage sig noget andet ansvar i forbindelse med ARAG-

produkter.

Perioden for de garantier, der er anerkendt ved lov, herunder de kommercielle garantier og godtgarelser til saerlige formal, er tidsmaessigt
begreenset til de gyldigheder, der er angivet her.

ARAG anerkender under ingen omsteendigheder tab af fortjeneste, hverken direkte, indirekte, saerligt eller som falge af nogen skade.

De dele, der udskiftes under garantien, forbliver ARAG's ejendom.

Alle sikkerhedsoplysninger i salgsdokumenterne vedrgrende anvendelsesbegraensninger, ydeevne og produktegenskaber skal overfgres til
slutbrugeren som et ansvar for kgberen.

Enhver uoverensstemmelse skal forelaegges Reggio Emilia Law Court.
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EU-OVERENSSTEMMELSESERKLARING

Overensstemmelseserkleeringen er tilgeengelig pa hjemmesiden www.aragnet.com idet relevante afsnit.
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http://www.aragnet.com/

Brug kun originalt ARAG-tilbehgr eller -reservedele for at sikre, at producentens garanterede sikkerhedsforhold opretholdes i tide. Se altid
internetadressen www.aragnet.com.
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